geometria
samochodowa

MAGNETI MARELLI C200

Urzadzenia do regulacji geometrii C400 to komputerowy przyrzad
do kontroli i regulacji geometrii ustawienia koét i osi pojazddw.

Dzieki zestawowi 8 kamer CMOS uzyskiwane wyniki sa bardzo precyzyjne

i powtarzalne. Przyrzad nadaje sie do kontroli i pomiarow geometrii kot
samochodow osobowych, 4WD, buséw a takze samochodow dostawczych.
Rozbudowana wielomarkowa baza danych ponad 22000 pojazdéw

z aktualizacja on-line.

Samochody ciezarowe i naczepy (opcja)

Lekkie i poreczne gtowice pomiarowe (3,2 kg)

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

® sterownie wraz z komputerem PC, monitor 19"
® kolorowa drukarka

® 4 gtowice pomiarowe 8 kamer CMOS

® 4 uchwyty standardowe na kota 10”- 21"

® blokada pedatu hamulca

® blokada kierownicy

® obrotnice mechaniczne wysoko$¢ 50 mm

MAGNETI MARELLI C1000

e HPA C 1000 — urzadzenie do pomiaru i regulacji geometrii kot z gtowicami
pasywnymi 8 kamer 3D

¢ wysoka doktadnos¢ pomiaru osiggnieta dzieki zastosowaniu 8 kamer
cyfrowych wysokiej rozdzielczosci.

e rozbudowana wielomarkowa baza danych ponad 22000 pojazdow
z aktualizacjg on-line

® automatyczna rotacja kamer pozwala na uzyskanie wtasciwego ich potozenia
niezaleznie od wysokosci podniesienia podnosnika nozycowego

e brak koniecznosci regulacji kamer

o filtr przeciw zaktéceniom od intensywnego nastonecznienia

e profesjonalne oprogramowanie zawierajace wszystkie niezbedne funkcje
i prowadzace uzytkownika krok po kroku poprzez procedure pomiarowa

® animacje ufatwiajace dokonanie wymaganych regulagji

e program umozliwia zapamietanie w pamieci statej do pieciu ustawien pochylenia
kamer, zaleznie od wysokosci podnosnika dostosowanej do komfortu pracy
poszczegodlnych uzytkownikow - ustawienia te moga byc¢ szybko wywotane
skracajac dodatkowo pomiary

e mozliwa praca tacznie z kompensacja bez koniecznosci podnoszenia osi pojazdu
przy normalnym potfozeniu zawieszenia.

® urzadzenie moze wspotpracowac z podnosnikiem czterokolumnowym,
podnosnikiem nozycowym, jak réwniez dziata¢ z wykorzystaniem kanatu.

 przy podnosniku czterokolumnowym minimalny wymagany przeswit pomiedzy
kolumnami to 2900 mm

 przystosowanie do inklinometra ROMESS CM 09606

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

e sterownie wraz z komputerem PC, monitor 19", kolorowa drukarka,
® 8 kamer wysokiej rozdzielczosci

e 4 ychwyty standardowe na kota 10”- 21"

e blokada pedatu hamulca

e blokada kierownicy

e obrotnice mechaniczne wysokos¢ 50 mm

e zestaw instalacyjny na posadzke lub $ciane (opcja)
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